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1. Esittely

Epétasapainossa oleva rengas aiheuttaa renkaan hypahtelyn ja ohjauspyordn heilumisen ajon aikana. Se voi héirita
ajoneuvon kuljettajaa, suurentaa ohjausjérjestelmén yhdistyvien osien halkeamaa, vahingoittaa
virindnvaimenninta ja ohjaavia osia sekd lisdtd onnettomuuden riskid. Tasapainotettu rengas ehkéisee niité
ongelmia.

Tama kone kéyttéa laitteistossaan suurta LSI-mikropiirid (large scale integrated circuit), joka késittelee tietoa ja
laskee nopeasti lopputuloksen.

Lue ohjekirja huolellisesti ennen koneen kdyttdmisti varmistaaksesi koneen normaalin ja turvallisen toiminnan.
Osien purkamista ja korvaamista tulisi vélttda. Jos konetta tdytyy korjata, ota yhteytté tekniikkapalveluun. Ennen
tasapainotusta varmista, ettd rengas on tiukasti kiinni laipassa. Koneen kayttdjan tulisi olla pukeutunut sopiviin
vaatteisiin vélttddkseen vaatekappaleiden roikkumisen. Kukaan muu kuin koneen kéyttdjé ei saa kdynnistéa
konetta.

Konetta ei saa kdyttdd muuhun kuin sen suunniteltuun kayttotarkoitukseen.

2. Tekniset tiedot ja toiminnot

2.1. Tekniset tiedot

Renkaan maksimipaino 65 kg

Virtaldhde DCI2V IA

Py6rimisnopeus 120 r/min

Kierrosaika 8s

Vanteen halkaisija 10" —24" (256 mm — 610 mm)
Vanteen leveys 1.5" = 20" (40 mm — 510 mm)
Melutaso <70 dB

Paino 30 kg

Mitat (puuttuu)

2.2. Toiminnot

6 LEDin néyttd, joka ndyttdd koneen toiminnot
Energiaa siéstivd manuaalinen pyoritys

Useita tasapainotustiloja

Alykis itsekalibrointitoiminto

Vianetsinti, diagnoosi ja suojamoodi

Sopii useille terés- ja alumiinivanteille

2.3. Tyoskentely-ymparisto

e Tyoskentelylampdtila: 5 — 50 Celsius-astetta
e Korkeus merenpinnasta: <4000 m
e Kosteusprosentti: < 85 %

(4]
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3. Perustietoa tasapainotuskoneesta

Dynaamisen tasapainotuskoneen perusosat muodostuvat mekaanisista osista ja sdhkojarjestelmista.

3.1. Mekaaniset osat
Mekaanisia osia ovat tukivarret ja pyoriva padakseli. Osat ovat kiinni rungossa.

3.2. Sdhkojarjestelma

e Koneen ohjausjirjestelmd koostuu LED néytdsté, ndppdimistdsté ja LSI-piiristd (esim. uusi MCU-
prosessori)
Pyodrimisnopeus- ja paikannusjarjestelma koostuu vaihteesta ja optisesta elektronisesta kytkimesta
Kaksivaiheinen asynkroninen moottori ja sen ohjauspiiri
Vaaka- ja pystysuunnan paineanturit
Renkaan suojakotelo

Paikan ja Vertikaalinen ja
pyorimisen horisontaalinen
mittaus painesensori
I |
Nappaimisto ¥ ° .
MCU-prosessori LED
—— ———

A\ 4

Virtaldhde

Koneen
padakseli

Kuva 1
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4. Tasapainotuskoneen asentaminen

4.1. Pakkauksen avaaminen ja tarkistus
Avaa pakkaus ja tarkista, ettei mikéén osa ole vioittunut. Ongelmatapauksessa ota yhteyttd maahantuojaan.

Koneen mukana tulevat perustarvikkeet:

e Vanteen lukitusakseli 1 kpl
e  Vannepainojen pihdit 1 kpl
e Kuusiokoloavain 1 kpl
e Mittavarsi 1 kpl
e Isopikalukitusmutteri 1 kpl
e Adapteri (kartio) 3 kpl
e Kalibrointipaino (100g) 1 kpl

4.2. Koneen asentaminen

Tasapainotuskone tulee asentaa tukevalle alustalle, joka on yli 60 cm korkea. Tasapainotuskoneen ympaérillé tulee
olla 50 cm tyhjaa tilaa, jotta koneen kéyttd on helppoa. Kiinniti tasapainotuskone kolmella M8 ruuvilla.

4.3. Akselin asentaminen
Asenna vanteen lukitusakseli koneen kéyttdakselin padhdn M10 x 150 pultilla (Kuva 2).

o S ) O -

Kuva 2
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5. LED naytto ja ohjauspaneeli

5.1. Painikkeiden toiminnot

1)
2)
3)
4)
5)
6)
7)

8)
9)

10

Kuva 3

Digitaalinen lukema, epitasapainon méaira, sisempi

Digitaalinen lukema, epitasapainon maérd, ulompi

Tasapainotustila

Painikkeet, manuaalinen etdisyyden asetus

Painikkeet, manuaalinen leveyden asetus

Painikkeet, manuaalinen halkaisijan asetus

Néyti todellinen epétasapaino (alle 5 grammaa), toimintonidppéimet: [1] gramma / unssi [2] mm / tuuma
[3] itsekalibrointi

Uudelleenlaskenta

Tasapainotustilan valinta

10) Néytd epitasapainon sijainti ulkona
11) Niyta epdtasapainon sijainti sisélla
12) Epétasapainon optimointi

13) Epétasapainon jakamistoiminto

14) Optimoinnin indikaattori

15) ALU-S tilan indikaattori

16) Jakamisen indikaattori

HUOM: Kiyti painikkeiden painamiseen pelkistisin sormia. Ali ikind kiytd rengaspainojen pihteji tai muita
terdvid esineitd painikkeiden painamiseen.

(7]
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5.2. Painikkeiden yhdistelmatoiminnot

e J[af]tai[al] Vanteen etdisyyden syottd

e [bf]tai[bl] Vanteen leveyden syottod

o [c1]tai[c|] Vanteen halkaisijan syotto

e [SET] Uudelleenlaskenta

e [FINE] Néyti todellinen epdtasapainon arvo

e [MODE] Epétasapainon valintatoiminto

e [FINE]+[SET] Paina painikkeita suorittaaksesi itsekalibroinnin

e [FINE]+[at]+[al] Paina painikkeita vaihtaaksesi yksikk6d grammojen ja unssien valilla
e [FINE]+[MODE] Paina painikkeita asettaaksesi koneen asetukset

HUOM: 1) Valittuasi yksikoksi grammat tai unssit, valinta sdilyy voimassa, kun kdynnistét koneen uudelleen.
2) Valittusi vanteen leveyden ja halkaisijan yksikoksi millimetrit valinta ei sdily voimassa, kun kidynnistét koneen
uudelleen.

(8]
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6. Pyoran kiinnittaminen ja irrottaminen

6.1. Pyoran tarkistaminen
Tarkista, ettd pyord on puhdas, ettei sen pinnassa ole hiekkaa tai polyd. Poista kaikki entiset vannepainot. Tarkista,
ettd rengaspaine on oikea, ja ettd vanteessa tai sen rei’issé ei ole vioittumia.

6.2. Pyoran kiinnittaminen
Valitse vanteelle keskireikdin sopiva kartio kiinnitysti varten.

On kaksi tapaa kiinnittdd pyora: positiivinen asento A ja negatiivinen asento B.

A. Positiivinen asento (Kuva 4-1):
Positiivinen asento on yleensé kéytdssi. Se on helppo kiinnittéé ja se sopii monenlaisille perinteisille
terds- ja alumiinivanteille.

B. Negatiivinen asento (Kuva 4-2):
Negatiivista asentoa voidaan kéyttdd renkaan hyvin kiinnityksen saavuttamiseksi niillékin vanteilla,

joiden ulkopuoli on vahingoittunut Kdytd myos paksuilla terdsvanteilla.

Kiinnitd pyora ja kartio akselille. Varmista, ettd kartio on sopivan kokoinen ennen kahvan kiinnittdmisti. Pyoran
tulee pystyd pydriméin kiinnityksen jilkeen.

?

Kuva 4-1 Kuva 4-2

6.3. Pyoran irrottaminen

e Irrota kahva ja kartio.
e Nosta pyord akselilta.

HUOM!: Jos pyoré padsee lipsumaan akselilta, voi akseli vahingoittua.

[9]
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7. Vanteen tietojen syottaminen ja tasapainotus

7.1. Koneen kdyton aloittaminen

Kun kone on kdynnistetty, se aloittaa automaattisesti alustamisen. Alustaminen on valmis muutamassa sekunnissa.
Sitten kone siirtyy normaaliin dynaamiseen tasapainotustilaan (rengaspainojen kiinnitys vanteen reunalle
molemmille puolille) automaattisesti, kuten kuvassa 5.

-d- 00

Kuva 5

7.2. Vanteen tietojen syottaminen ja tasapainotus dynaamisessa

tasapainotustilassa
Kun kone on pailld, se siirtyy normaaliin tasapainotustilaan, joka on demonstroitu alla (Kuva 6).

“

Kuva 6

Syota vanteen etdisyys:

99,99

Liikuta mittavarsi vanteen sisdreunalle kuvan 6 mukaisesti, mittaa arvo ”a” ja paina [a+] tai [a-] syOttddksesi
arvon koneeseen.

Syo6ta vanteen leveys:

Tarkista leveys vanteesta tai mittaa vanteen leveys mitalla, ja syotd mitattu arvo ”’b” néppdimilld [b+] tai [b-].
Syo6ta vanteen halkaisija:

Tarkista halkaisija vanteesta tai mittaa vanteen leveys mitalla, ja sy6td mitattu arvo ”d” néppdimilld [d+] tai [d-].
Tasapainotus:

Pyoritd pyoraa kasin, ja kun ndytossd lukee "RUN ---”, ota kétesi pois pyoréltd ja anna sen pydrid. Kun ndytossa
lukee ”STOP”, pyoré pysdhtyy ja ndytolle ilmestyy renkaan tasapainon tiedot.

Pydrité rengasta hitaasti. Kun sisdpuolen indikaattorit (10, Kuva 3) ovat kaikki pédlla, kiinnitd
vasemmanpuoleisen ndyton ndyttimén lukeman painoinen rengaspaino vanteen sisdpuolelle kello kahteentoista
(Kuva 7-1). Pyoritd rengasta taas hitaasti. Kun ulkopuolen indikaattorit syttyvét (11, Kuva 3), kiinnitd sopiva
rengaspaino, joka niakyy oikeanpuoleisessa ndytossd, vanteen ulkopuolelle kello kahteentoista (Kuva 7-2). Pyorita

(10]
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pyoréd taas hitaasti késin, ja ota kétesi pois pyoriltd, kun ndyttd sammuu. Kun néytto syttyy taas pédlle, rengas
pyséhtyy ja tasapainotus on valmis.

7.3. Vanteen tietojen syottaminen ja tasapainotus staattisessa (ST)

tasapainotustilassa

Staattinen tasapainotustila sopii vanteille, joihin rengaspaino voidaan kiinnittd4 vain keskiasentoon, kuten
moottoripyordn vanteille. Mittaa vanteen halkaisija d (Kuva 8) normaalisti ja syotéd se painamalla [d+] tai [d-].
Arvot a ja b voivat olla mitd tahansa. Paina [MODE] néppéinti, kunnes staattisen tasapainotustilan indikaattori
syttyy paille, ja pddset staattiseen tasapainotukseen.

Kuva 8

Pyoritd pyorad késin, ja kun ndytossad lukee "RUN ---", ota kitesi pois pyOréltd ja anna sen pyorid. Oikeassa
niytossd nakyy teksti ST ja vasemmassa ndytdssd nakyy epétasapainon maird (Kuva 9). Kun rengas lopettaa
pyOrimisen, pyoritd sitd hitaasti késin, kunnes seké sisdpuolen (10, Kuva 3) ettd ulkopuolen (11, Kuva 3)
indikaattorit syttyvat. Kiinnité kello kahteentoista vanteen keskelle vasemmanpuoleisen ndyton ndyttiman
lukeman painoinen rengaspaino (Kuva 8). Pyoritd pyoraa taas hitaasti késin, ja ota kédtesi pois pyoraltd antaaksesi
sen pyorid. Kun molemmat ndytot syttyvét péélle, rengas pysihtyy ja tasapainotus on valmis.

co | St

Kuva 9

(11]
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7.4. Vanteen tietojen syottaminen ja tasapainotus ALU-1 tasapainotustilassa

Seuraa kappaletta 7.2. syottadksesi vanteen tiedot ja paina [MODE] nédppiinti ja padset ALU-1 tasapainotukseen
(Kuva 10).

Kuva 10

Pydritd pyoréé késin, ja kun niytossd lukee "RUN ---, ota kétesi pois pyoriltd ja anna sen pyorid. Kun néytossi
lukee ”STOP”, pyoré pysdhtyy ja ndytolle ilmestyy renkaan tasapainon tiedot.

Pydritd rengasta hitaasti. Kun sisdpuolen indikaattorit (10, Kuva 3) ovat kaikki pééll4, kiinnitd
vasemmanpuoleisen ndyton niyttdimén lukeman painoinen rengaspaino vanteen sisépuolelle kello kahteentoista
(Kuva 11 vasen). Pyoritd rengasta taas hitaasti. Kun ulkopuolen indikaattorit syttyvit (11, Kuva 3), kiinnité sopiva
rengaspaino, joka niakyy oikeanpuoleisessa niytdssé, vanteen ulkopuolelle kello kahteentoista (Kuva 11 oikea).
Pyoritd pyorad taas hitaasti késin, ja ota kétesi pois pyorélté, kun ndytdsséd lukee "RUN ---". Kun néyttd syttyy
taas péille, rengas pysdhtyy ja tasapainotus on valmis.

ALU 1

Kuva 11

7.5. Vanteen tietojen syottaminen ja tasapainotus ALU-2 tasapainotustilassa

Seuraa kappaletta 7.2. syottddksesi vanteen tiedot ja paina [MODE] néppéinti ja padset ALU-2 tasapainotukseen
(Kuva 12).

Kuva 12

Pydritd pyoréé késin, ja kun ndytdssd lukee "RUN ---, ota kétesi pois pyoriltd ja anna sen pyorid. Kun ndytossé
lukee "STOP”, pyoré pysdhtyy ja ndytolle ilmestyy renkaan tasapainon tiedot.

Pydritd rengasta hitaasti. Kun sisdpuolen indikaattorit (10, Kuva 3) ovat kaikki pééll4, kiinnitd
vasemmanpuoleisen ndyton niyttdimén lukeman painoinen rengaspaino vanteen sisépuolelle kello kahteentoista
(Kuva 13 vasen). Pyorité rengasta taas hitaasti. Kun ulkopuolen indikaattorit syttyvét (11, Kuva 3), kiinnitd sopiva
rengaspaino, joka nikyy oikeanpuoleisessa ndytdssd, vanteen ulkopuolelle kello kahteentoista (Kuva 13 oikea).
Pyoritd pyoréa taas hitaasti kdsin, ja ota kétesi pois pyoréltd, kun ndytossi lukee "RUN ---. Kun ndyttd syttyy
taas péélle, rengas pysdhtyy ja tasapainotus on valmis.

ALU 2

 o—
Kuva 13
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7.6. Vanteen tietojen syottaminen ja tasapainotus ALU-3 tasapainotustilassa

Seuraa kappaletta 7.2. syottddksesi vanteen tiedot ja paina [MODE] nédppéinti ja padset ALU-3 tasapainotukseen
(Kuva 14).

¢

Kuva 14

Pyoritd pyorad késin, ja kun ndytossa lukee "RUN ---", ota kétesi pois pyOrdltd ja anna sen pyorid. Kun néytdssi
lukee "STOP”, pyora pysihtyy ja ndytolle ilmestyy renkaan tasapainon tiedot.

Pydoritd rengasta hitaasti. Kun sisdpuolen indikaattorit (10, Kuva 3) ovat kaikki paalld, kiinnita
vasemmanpuoleisen ndyton niyttdimén lukeman painoinen rengaspaino vanteen sisépuolelle kello kahteentoista
(Kuva 15 vasen). Pydrité rengasta taas hitaasti. Kun ulkopuolen indikaattorit syttyvit (11, Kuva 3), kiinnité sopiva
rengaspaino, joka nikyy oikeanpuoleisessa niytdssd, vanteen ulkopuolelle kello kahteentoista (Kuva 15 oikea).
Pyoritd pyoréa taas hitaasti késin, ja ota kétesi pois pyoréltd, kun ndytdsséd lukee "RUN ---”. Kun néyttd syttyy
taas péélle, rengas pysdhtyy ja tasapainotus on valmis.

ALU 3

=
Kuva 15

7.7. Vanteen tietojen syottaminen ja tasapainotus ALU-S tasapainotustilassa

Y14 kuvatut ALU-tasapainotustilat eivit valttimittd sovi kaikille vannerakenteille. Liséksi tasapainotustehokkuus
saattaa muilla ALU toiminnoilla kérsid joidenkin vanteiden kohdalla. Niissd tapauksissa kannattaa kayttda ALU-S
tasapainotustilaa.

Paina [MODE] ndppéintd, kunnes ALU-S indikaattori syttyy. Tasapainotustila nikyy kuvassa 16.
\_J

Kuva 16

Liikuta mittavarsi kuvan 17 mukaisesti vanteen sisdreunalle (kohta al), mittaa vanteen sisdpuolen etdisyys ja paina
[a+] tai [a-] syottadksesi arvon.

Liikuta mittavarsi pidemmalle (asento aE), mittaa arvo ja paina [b+] tai [b-] sydttddksesi sen.

Mittaa vanteen sisempi halkaisija (asento al) ja paina [d+] tai [d-] syottddksesi dl:n arvon. Mittaa ulompi
halkaisija (asento aE) ja paina [FINE] ja [d+] tai [d-] syottddksesi dE:n arvon.
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Kuva 17

Pyoritd pyorad késin, ja kun ndytossa lukee "RUN ---", ota kétesi pois pyOriltd ja anna sen pyorid. Kun néytdssi
lukee "STOP”, pyoré pysdhtyy ja ndytolle ilmestyy renkaan tasapainon tiedot.

Pyorité rengasta hitaasti. Kun sisépuolen indikaattorit (10, Kuva 3) ovat kaikki paillé, kiinnita
vasemmanpuoleisen ndyton niyttimén lukeman painoinen rengaspaino vanteen sisépuolelle al asentoon kello
kahteentoista (Kuva 18). Pyorité rengasta taas hitaasti. Kun ulkopuolen indikaattorit syttyvét (11, Kuva 3), kiinnita
sopiva rengaspaino, joka nékyy oikeanpuoleisessa ndytdssi, vanteen ulkopuolelle aE asentoon kello kahteentoista
(Kuva 18). Pyoritd pyoraa taas hitaasti késin, ja ota kétesi pois pyoraltd, kun ndytossi lukee "RUN ---”. Kun
ndyttd syttyy taas paille, rengas pyséhtyy, ndytdssé lukee 0 ja tasapainotus on valmis.

Kuva 18
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7.8. Epatasapainon jakaminen ja piilokiinnitys
Talla toiminnolla voidaan rengaspaino kiinnittd4 kahden puolan taakse jakamalla se osiin. Tdémé toiminto tapahtuu
ALU-S tasapainotustilassa.

Seuraa kohdan 7.7. ohjeita. Jos ulomman rengaspainon kiinnityskohta ei satu puolan taakse, kdyttdja voi muuttaa
kohtaa seuraavasti.

Paina [FUNC] painiketta, jolloin SPLIT indikaattori (16, Kuva 3) syttyy ja niytolle ilmestyy ikkuna, johon voi
syottdd vanteen puolien médrdn (Kuva 19). Paina [b+] tai [b-] painiketta syottddksesi puolien méérin, ja paina

[FUNCT] painiketta.

Pydritd rengasta hitaasti niin, ettd yksi puola osoittaa suoraan ylospdin. Paina [FUNC] painiketta. Pyoritd rengasta
taas hitaasti, ja 10ydd molemmat epétasapainokohdat indikaattorien avulla. Kiinnitd kahteen samanpainoiseen
osaan jaetun rengaspainon puolikas molempiin epétasapainokohtiin. Pyoritd rengasta nopeasti suorittaaksesi
tasapainotuksen. Jos rengas on tasapainossa, rengaspainojen jakaminen ja piilokiinnitys on onnistunut.

[nr

Kuva 19

7.9. Uudelleenlaskenta

Ennen renkaan tasapainotusta kayttéji saattaa unohtaa syottdd vanteen tiedot. Tiedot voidaan kuitenkin syottad
tasapainotuspydrityksen jélkeenkin. Ndin voidaan vilttyd uudelta pyoritykseltd. Paina [SET] painiketta, jotta kone
voi laskea epétasapainon arvon uusien tietojen avulla. Painamalla epitasapainon arvon néyttavassa
kayttoliittymassad [SET] painiketta, kéyttdjd voi tarkistaa vanteelle sydtetyt tiedot.

(15]
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8. Epatasapainon optimointi
Jos epédtasapaino on yli 30 grammaa, naytolld lukee OPT, mika tarkoittaa sitd, ettd epdtasapaino pitdéd optimoida.
Epétasapainon optimointi voidaan tehdé kahdella eri tavalla.

8.1. Epatasapaino mitattu
Jos epétasapainon mittaaminen on jo suoritettu ennen optimointia, paina [OPT] painiketta, jolloin ndyttd muuttuu
kuvan 20 mukaiseksi.

e =

C-3 (180

Tee kartioon, renkaaseen ja vanteeseen merkki liidulla. Pydritd rengaskoneen avulla rengasta vanteella 180 astetta.
Asenna rengas takaisin tasapainotuskoneeseen siten, ettd kartion ja vanteen merkit ovat kohdakkain. Suorita
pyoritys, jonka jalkeen ndyttd muuttuu kuvan 21 mukaiseksi.

857

Kuvassa 21 vasen ndyttd ndyttdd optimointiprosentin. Jos ennen optimointia staattinen epitasapainon arvo on 40
grammaa, ja optimointiprosentti on 85%, on epétasapainon méiéri optimoinnin jilkeen 6 grammaa (0,15 x 40
grammaa = 6 grammaa).

Kuva 21

Pyoritd rengasta hitaasti késin, ja kun molempien asentoindikaattorien ylimmat ja alimmat valot véldhtavat (Kuva
22), merkitse rengas taas liidulla.

J8sel [ 4o

Pyoritd rengasta taas kédsin, ja kun molempien asentoindikaattorien keskimmadiset valot vilkkuvat (Kuva 23),

merkitse vanne liidulla.
#85¢) # 4g|

Kuva 23

Irrota rengas tasapainotuskoneesta ja irrota rengas vanteelta rengaskoneella. Asenna rengas vanteelle siten, ettd
merkitsemési kohdat vanteessa ja renkaassa ovat kohdakkain. Optimointi on valmis.

8.2. Epatasapaino mittaamatta

Optimoinnin voi suorittaa suoraan, jos rengasta ei ole vield tasapainotettu. Kédynnistd kone ja paina [OPT]
painiketta. Vasemmassa ndytossd lukee OPT. Pyoritd rengasta, ja kun pyoritys on suoritettu, seuraa kappaleen 8.1.
ohjeita. Paina [SET] painiketta lopettaaksesi toiminnon.
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9. Rengaskoneen itsekalibrointi

Rengaskone on kalibroitu tehtaalla, mutta systeemin parametrit ovat saattaneet muuttua pitkén kuljetuksen tai
kayton jalkeen, mika saattaa aiheuttaa virheen koneen toiminnassa. Koneessa on siksi itsekalibrointitoiminto, jolla
kayttija voi varmistaa koneen oikean toiminnan téllaisten tilanteiden jalkeen.

Kun kone on kéynnistetty, ja alustus on valmis (Kuva 5), asenna koneeseen keskikokoinen vanne, johon voi
kiinnittdd rengaspainon. Seuraa kappaleen 7.2. ohjeita syottddksesi vanteen tiedot.

Paina [FINE] + [SET] painikkeita (Kuva 24) ja pyoritd rengasta manuaalisesti kunnes néyttd pimenee, jolloin
sinun tulee liikuttaa kétesi pois renkaalta. Kun néytdssi lukee "REDUCE”, se tarkoittaa, ettd pydritysnopeus on
liian suuri. Kun pyoritysnopeus on normaali, ndytdssd lukee "RUN ---". Kun ndytossd lukee "STOP”, rengas
lopettaa pyorimisen ja ndytté on kuvan 21 mukainen. Paina [SET] néppéinti poistuaksesi.

CRLJ [CRL

Kuva 24

Kiinnitd 100 gramman rengaspaino minne tahansa vanteen ulkoreunalle (Kuva 25) ja pyoritd rengasta
manuaalisesti, kunnes ndyttd pimenee. Ota kétesi renkaalta siirtydksesi seuraavaan vaiheeseen, tai paina [SET]

Addl 100

Kuva 25

Kun pyoritys loppuu, myos kalibrointi on valmis (Kuva 26). Irrota rengas koneesta. Kone on nyt valmis

LAL) End

Kuva 26

HUOM: Kun suoritat itsekalibrointia, syotettyjen vanteen tietojen tiytyy olla oikeat ja 100 gramman
kalibrointipainon téytyy olla tarkka, jotta itsekalibroinnin tulos ei olisi vddra. Véaérin suoritettu itsekalibrointi
huonontaa tasapainotuskoneen tarkkuutta.

10. Painoyksikon muuttaminen

Talla toiminnolla voidaan muuttaa rengaspainon painoyksikkd grammoista unsseiksi ja takaisin.

1) Paina [a+] tai [a-] ndppéintd

2) Paina [FINE] nippéinté pohjassa, ja paina [a+] ja [a-], painoyksikkd on muutettu unsseiksi
3) Paina [FINE] + [a+] + [a-] muuttaaksesi painoyksikon grammoiksi

4) Toista vaihe 3 vaihtaaksesi painoyksikkéd grammojen ja unssien valilla

11. Muut asetukset
11.1. Epatasapainon minimimaaran asetukset

Aseta minimiepatasapaino, joka ndytetidn kayttéjille. Jos epdtasapaino on minimiarvoa pienempi, ndytetdan
kayttdjalle epatasapainon madraksi 0. Paina [FINE] painiketta ndhdéaksesi todellisen epétasapainon arvon.
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Paina [FINE] + [MODE] néppdimié néhdéksesi kuvan 27 kaltaiset numerot ndytoll4, jolloin minimiarvoksi on
asetettu 5 grammaa. Paina [b+] tai [b-] asettaaksesi minimiarvoksi joko 5, 10 tai 15 grammaa. Paina [a+]
tallettaaksesi valinnan ja siirtydksesi seuraavaan vaiheeseen.

Fia [ 9

Kuva 27

11.2. Nappaimiston danien asetukset

Télla toiminnolla ndppdimistdn d4net voidaan asettaa pdélle tai pois pdiltd. Kun toiminto on valittuna, jokaisella
ndppdimiston painalluksella kuuluu piippaus. Kun toiminto on poissa pééltd, ndppdimistdd voidaan kéyttié ilman
adnid. Seuraa kappaleen 11.1. ohjeita ja paina [a+] paéstiksesi kuvan 28 kaltaiseen valikkoon. Kun oikeassa
ndytossd lukee ON, ovat déinet pddlld, ja kun siind lukee OFF, dénet ovat pois péaltd. Paina [b+] tai [b-]
vaihtaaksesi valintaa. Paina [a+] painiketta tallettaaksesi asetuksen ja siirtydksesi seuraavaan vaiheeseen.

_SP/ [ On

Kuva 28

11.3. Nayton kirkkauden asetukset

Talla toiminnolla voidaan muuttaa ndyton kirkkautta tydympéristoon ja kdyttdjan tarpeisiin sopivaksi. Seuraa
kappaleen 11.2. ohjeita ja paina [a+] siirtydksesi kirkkauden asetuksiin (Kuva 29). Oikeanpuoleinen naytto

osoittaa kirkkaustason, joita on kaikkiaan kahdeksan. Taso 1 on himmein, ja taso 8 kirkkain niyton kirkkaus.
Oletuksena ndyton kirkkaus on tasolla 4. Paina [b+] tai [b-] muuttaaksesi kirkkaustasoa. Paina painiketta [a+]

siirtydksesi seuraavaan vaiheeseen.
L I ll- !

Kuva 29

11.4. Mittayksikon muuttaminen

Suurimmassa osassa vanteita mitat on ilmoitettu tuumina. Jos vanteen mitat on ilmoitettu millimetreind, tulee
koneen mittayksikké muuttaa millimetreiksi. Jos arvo on desimaaliluku, mittayksikkoni ovat tuumat, ja jos arvo
on kokonaisluku, millimetrit on valittu mittayksikoksi. Systeemin oletusmittayksikkd on tuuma. Tdméan asetuksen
muutokset eivit pysy voimassa, kun kone sammutetaan. Seuraa kappaleen 11.3. ohjeita ja paina [a+] siirtydksesi
kuvan 30 kaltaiseen valikkoon, jossa oikeassa nidytOssd lukee ON. Tdma tarkoittaa sitd, ettd mittayksikkoné ovat
tuumat. OFF taas merkitsee sitd, ettd mittayksikkoné ovat millimetrit. Paina [b+] tai [b-] ndppédimid vaihtaaksesi
mittayksikkod. Paina [a+] tallettaaksesi asetuksen ja siirtydksesi seuraavaan vaiheeseen.

ARl 0n

Kuva 30
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12. Itsediagnoosi

Talla toiminnolla voidaan testata kaikki koneen lukemat signaalit vika-analyysien tueksi.

12.1. LED valojen ja indikaattorien tarkistus

Paina [SET] + [MODE] painikkeita, indikaattorivaloja ja LED valoja. T4lld toiminnoilla voit tarkistaa, mitkd valot
ovat vahingoittuneet. Tarkistus loppuu, ja ndytté on kuvan 27 mukainen. Siirry asentosensorin signaalin
tarkistukseen tai paina [SET] painiketta poistuaksesi diagnoosista.

12.2. Asentosensorin signaalin tarkistus

Télla toiminnolla voidaan tarkistaa asentosensori, pddakseli ja emolevy vikojen varalta. Pyoritd akselia hitaasti,
jolloin kuvan 31 oikeanpuoleiset arvot muuttuvat. Pyorittdessisi akselia my6tépédivain arvo kasvaa, ja
vastapdivadn pyorittdessdsi arvo pienenee. Normaalit arvot ovat 0 ja 63 vililld. Paina [a+] siirtydksesi
painesensorin signaalin tarkistukseen, tai paina [SET] painiketta poistuaksesi diagnoosista.

PGS/ | 8

Kuva 31

12.3. Painesensorin signaalin tarkistus

Télla toiminnolla voidaan tarkistaa sensorin, emolevyn ja mikrotietokoneen toiminta. Seuraa kappaleen 12.2.
ohjeita ja paina [a+] painiketta saadaksesi ndytolle kuvan 32 kaltaiset lukemat. Paina akselia kevyesti, ja jos kone
toimii normaalisti, ndytolld olevat lukemat muuttuvat. Paina [a+] tai [SET] painiketta poistuaksesi diagnoosista.

53 [ 53

Kuva 32
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13. Ongelmanratkaisu

e Pydrittiessdsi rengasta manuaalisesti ndytot eivit sammu ja kone aloittaa tasapainotuksen. Tarkista
emolevy, asentosensori ja kaapelit.

e Kun kone kdynnistetdéin, ndyttd pysyy pimeéna. Tarkista virtakytkimen indikaattorivalo. Jos valo ei ole
paalla, virtaldhteessd on ongelma. Muussa tapauksessa tarkista mikrotietokone, emolevy ja kaapelit.

o Epétarkkuus ei yleensd johdu koneesta. Se voi johtua renkaan huonosta asennuksesta koneeseen,
epétarkasta rengaspainosta tai epétarkasta 100 gramman kalibrointipainosta. Alkuperdinen 100 gramman
paino tiytyy pitdd huolellisesti tallessa itsekalibrointia varten.

e Tietojen muuttuminen tasapainotuskertojen vélilld ei johdu koneesta. Se voi johtua renkaan huonosta
asennuksesta koneeseen, tai siité, ettei konetta ole kiinnitetty lattiaan kunnolla. Kiinnita kone lattiaan
ankkuripulteilla.

Vinkki: Tasapainotuskoneen tarkkuuden tarkistaminen

Syo6té vanteen oikeat tiedot (a, b, d arvot) ja suorita itsekalibrointi. Suorita tasapainomittaus, ja ota ylos koneen
antamat arvot. Kiinnitd timén jélkeen 100 gramman kalibrointipaino vanteen ulkoreunaan (kohtaan, jossa
ulkopuolen epétasapainon osoittimen kaikki valot syttyvit). Toista tasapainomittaus. Lisdd ensimmaisessé
mittauksessa saamasi ulkopuolen epétasapainon arvo uuteen arvoon, jolloin tulokseksi pitéisi tulla 100£2. Pyorité
pyoréé hitaasti, kunnes ulkopuolen epitasapainon osoittimen kaikki valot syttyvét. Tarkista onko 100 gramman
kalibrointipaino kello 6 asennossa. Jos aiemmin laskemasi arvo ei ole ldhelld 100:a tai kalibrointipaino ei ole kello
6 asennossa, on tasapainotuskoneen tarkkuudessa ongelmia. Tarkista vastaavalla tavalla sisépuolen
tasapainotustarkkuus.
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14.1. Pdivittaiset huoltotoimenpiteet

Ennen huoltotoimenpiteitd, sammuta tasapainotuskoneesta virta.

Tarkista koneen sdahkoliitdnnét.

Tarkista, ettei padakselin pultti ole 16ysalld. Tarvittaessa kiristd kuusiokoloavaimella.
Tarkista, ettd vanteen pikalukitusmutteri lukitsee vanteen, niin ettd vanne ei pyori akselilla

tasapainotuskoneen akselin pyoriessa.

14.2. Ammattilaishuolto
e Jos tasapainotuskoneen toiminnassa ilmenee selvid toimintavirheité, jotka eivit korjaannu

itsekalibroinnilla, tdytyy ottaa yhteyttd ammattihuoltoon.
e Voima-antureiden sddtiminen ja vaihto kuuluu ammattilaisille ja se tulee suorittaa seuraavasti:

1)
2)
3)
4)
5)
6)

7)

Irrota No. 1,2,3,4,5 mutterit.

Irrota anturi ja mutteri.

Vaihda No. 6, 7 anturit.

Asenna anturit ja mutterit Kuvan 33 mukaisesti (ole tarkka antureiden suunnasta.)

Kiristd mutteri No. 1.

Kiristd mutteri No. 2 ja kiinnitd osa pddakseliin ja tasapainotuskoneen kylkeen. Kiristi sen
jélkeen mutteri No. 3.

Kiristd mutteri No. 4 (ei liian kireélle), kiristd mutteri No. 5.

e Piirilevyn vaihto kuuluu ammattilaishuoltoon.

Z2iMut)

b6 (Sensor)

| {Nut}
Horizontal shaft——F ] | Iﬁ
|
3 {MNut)
7 CSensor
1 (Mut) 5 (MNut)

Vertical shaft

Kuva 33
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Koodi | Tarkoitus Syy Korjaus
Err 1 Pédakseli ei pyori tai | 1. Tietokoneen emolevyn hiirio 1. Tarkista tietokoneen emolevy
ei saa . T
pybrityssignaalia 2. Hairid liitdnnoissa 2. Tarkista liitdnnét
Err 2 Pyoritys on 1. Paikka-anturin hiiri¢ 1. Vaihda paikka-anturi
hitaampaa kuin 60 e L , e e
Kierrosta/min 2. Pyora ei ole kunnolla kiinnitetty 2. Tarkista pyorén kiinnitys
koneeseen ) ]
5. Vaihda tietokoneen levy
5. Tietokoneen emolevyn hiirid
Err 3 Laskentavirhe Liian korkea epétasapaino Suorita itsekalibrointi tai vaihda
emolevy
Err 4 Padakseli pyorii 1. Paikka-anturin héiri6 1. Vaihda paikka-anturi
vadrdan suuntaan . . . .
2. Tietokoneen emolevyn hiirid 2. Vaihda tietokoneen emolevy
Err 5 Sensorin virtapiiri ei | 1. Hdiri6 virtaldhteessa 1. Vaihda virtaldhde
toimi
2. Tietokoneen emolevyn héirid 2. Vaihda tietokoneen emolevy
Err 6 Tietojen menetys 1. Epdonnistunut itsekalibrointi 1. Toista itsekalibrointi
2. Tietokoneen emolevyn hiirid 2. Vaihda tietokoneen emolevy
Err 7 Itsekalibroinnin 1. 100 gramman kalibrointipainoa ei 1. Toista itsekalibrointi ohjeiden
muistivirhe ole asetettu itsekalibroinnin aikana mukaan

2. Hairio virtaldhteessa
3. Tietokoneen emolevyn hiirid
4. Voima-anturin héirié

5. Hairi6 liitdnnoissa

2. Vaihda virtaldhde
3. Vaihda tietokoneen emolevy
4. Voima-anturin héirid

5. Tarkista liitdnnéat
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16. Radjaytyskuvat
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No | Code Description Qt. No. Code Description Qt.
1 s-052-000012-0 | Power Adapter 1 21 P-100-900000-0 | Rim distance gauge | 1
D-004-022000- | Power Interface 1 22 B-061-004030-O | Pin 1
2 |0
3 | P-110-190000-0 | Head with tools- 1 23 8-004-100001-2 | Nut 5
tray
4 |s-115-001100-0 | Key board 24 8-048-102330-1 | Washer 4
5 PX-110- Key fixed plate 1 25 B-040-124030-1 | Washer 1
110000-0
6 | PZ-O00-0OIOI | Computer board 1 26 B-040-102020-1 | Washer 6
10-0
7 | s-036-404500-0 | Plastic cover 1 27 PX-110-220000-0 | Support 1
8 | PX-100- Plate 1 28 8-014-100251-0 | Screw 5
110000-0
9 PX-110- Mounting base 1 29 s-100-000110-0 | Complete Shaft 1
010200-0
10 | PX-110- Chassis 1 30 PZ-0O00- Position Pick-up 1
010000-0 040110-0 Board
12 | B-024-050101- | Screw 1 31 PZ-O00- Power Board 1
1 020110-0
13 | P-100-160200-0 | Head 1 100- P-100-080000-0 | Screw 1
312
14 | P-822-160100-0 | Handle 1 100- s-131-000010-0 | Sensor Assembly 2
315
15 | 8-010-060161-0 | Screw 1 100- P-100-070000-0 | Screw 1
317
16 | P-100-170000-0 | Plastic bush 1 32 PX-11 OM- Base board 1
020600-O
17 | P-100-520000-0 Spring 1 33 8-014-080301-0 | Screw 3
18 | P-100-170000-  Plastic bush 1 34 PX-11 OM- support
A 020700-O
19 | P-100-210000-0 Spring 1 800-5 | P-100-120000-O | Electric Board 3
Support
20 | Y-004-000070-  Graduated strip 1 800-7 | PZ-000-020822- | Power board 3
0] 0]
Index

1. Introduction
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2. Technical data and functions
2.1. Technical data
2.2. Functions
2.3. Working environment
3. Basic information
3.1. Mechanical parts
3.2. Electric system
4. Installing the wheel balancer
4.1. Opening and inspecting the package
4.2. Installing the machine
4.3. Installing the shaft
5. LED display and the control panel
5.1. LED display and the functions of the buttons
5.2. Combination functions of the buttons
6. Attaching and detaching the wheel
6.2. Attaching the wheel
6.3. Detaching the wheel
7. Inputting the rim’s data and balancing the wheel
7.1. Using the machine
7.2. Inputting the rim’s data and balancing with the dynamic balancing mode
7.3. Inputting the rim’s data and balancing with the static (ST) balancing mode
7.4. Inputting the rim’s data and balancing with the ALU-1 mode
7.5. Inputting the rim’s data and balancing with the ALU-2 mode
7.6. Inputting the rim’s data and balancing with the ALU-3 mode
7.7. Inputting the rim’s data and balancing with the ALU-S mode
7.8. Splitting and hiding the wheel weight
7.9. Recalculation
8. Optimization of the imbalance
8.1. Imbalance has been measured
8.2. Imbalance hasn’t been measured
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1. Introduction

An unbalanced wheel will cause the wheel to jump and the steering wheel to shake during driving. This can
disturb the driver, widen the gap between the parts of the steering system, damage the vibration damper and
steering parts and increase the risk of accident.

This machine uses the LSI-circuit (large scale integrated circuit) to process information and calculate the end
result quickly.

Read this manual carefully before using the machine to ensure the normal and safe function of the machine.
Taking apart the parts of the machine to fix them should be avoided. If the machine needs to be fixed, contact the
technology service. The user should wear fitting clothes to avoid any hanging cloth articles. Anyone other than the
operator of the machine isn’t allowed to turn it on.

Do not use the machine for anything else than its intended purpose.

2. Technical data and functions

2.1. Technical data

Maximum wheel weight 65 kg

Power source DCI2V 1A

Rotating speed 120 r/min

Sequence length 8s

Rim diameter 10" — 24" (256 mm — 610 mm)
Rim width 1.5" = 20" (40 mm — 510 mm)
Noise level <70 dB

Machine weight 30 kg

Measurements (puuttuu)

2.2. Functions

6 LED display the functions of the machine

Energy saving, motor free manual spinning

Multiple balancing modes

Intelligent self-calibration function

Troubleshooting, diagnosis and safety mode

Can be used with many different steel and aluminum rims

2.3. Working environment

e  Temperature: 5 — 50 degrees Celcius
e Height above sea level: <4000 m
e Humidity: <85 %
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3. Basic information

The essential parts of the dynamic wheel balancer are the mechanical parts and the electric system.

3.1. Mechanical parts

The mechanical parts are the supporting arms and the rotating main shaft. These parts are fixed on the frame.

3.2. Electric system

e The control unit of the machine consists of the LED screen, the keyboard and the LSI-circuit (for
example, the new MCU processor)

e The system that detects the rotation speed and location consists of the gears and the optical electronical
coupling

e The two-step asynchronous motor and its control circuit

e Pressure sensors of the horizontal and vertical directions

Rotation and Vertical and
position horizontal
measurement pressure sensor
I |
Keyboard MgU CP‘U LED
—— —
Y
P [
ower supply Main shaft
Fig 1
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4. Installing the wheel balancer

4.1. Opening and inspecting the package

Open the package and check the contents for any damaged parts. If any problems occur, contact the importer.

These basic tools are delivered with the machine:

e Rim locking shaft 1 pc
e Wheel weight pliers 1 pc
e Allen key 1 pc
e Rim width interpreter 1 pc
e Large quick-locking nut 1 pc
e Adapter (cone) 3 pcs
e C(Calibrating weight (100 g) 1 pc

4.2. Installing the machine

The machine must be installed on a stable surface that is at least 60 cm high. There should be 50 cm of free space
around the machine to make it easier to use. Install the machine with three M8 screws.

4.3. Installing the shaft
Install the rim locking shaft to the end of the machine’s shaft with a M10 x 150 bolt (Fig 2).

o Y ) O -

Fig 2

(31]



Kayttoohje
User’s manual

5. LED display and the control panel

5.1. LED display and the functions of the buttons

1)
2)
3)
4)
5)
6)
7)

8)
9)

10

Fig 3

Digital reading, the amount of imbalance, inner

Digital reading, the amount of imbalance, outer

ALU balancing mode

Buttons, manual distance setting

Buttons, manual width setting

Buttons, manual diameter setting

Show the true amount of imbalance (under 5 grams), function keys: [1] gram / ounce [2] mm / inch
[3] self-calibration

Re-calculate

Select balancing mode

10) Show the position of the outer imbalance
11) Show the position of the outer imbalance
12) Optimize the imbalance

13) Split the imbalance

14) Optimization indicator

15) ALU mode indicator

16) Split function indicator

NOTE: Only use your fingers to press the buttons. Do not use the wheel weight pliers or any other sharp objects
to press the buttons.
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5.2. Combination functions of the buttons

e J[af]or[al] Input rim distance

e [bf]or[b]] Input rim width

o [cT]or[cl] Input rim diameter

e [SET] Recalculate

e [FINE] Show true imbalance

e [MODE] Choose imbalance

e [FINE]+[SET] Press these buttons to seolf-calibrate

e [FINE]+[at]+[a]] Press these buttons to toggle between grams and ounces
e [FINE]+[MODE] Press these buttons to access machine settings

NOTE: 1) After choosing the unit as grams or ounces, the selections stay the same after shutting down the
machine. 2) After choosing the unit of width and diameter as millimeters the selection will not stay the same after
shutting down the machine.
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6. Attaching and detaching the wheel
6.1. Checking the wheel

Make sure that the tire is clean and there is no sand or dust on its surface. Remove any wheel weights. Check that
the tire pressure is correct and that there are no damages to the rim or its holes.

6.2. Attaching the wheel

Select the optimal cone that fits the center hole of the rim.
There are two ways to attach the wheel: the positive position A and the negative position B.

A. Positive position (Fig 4-1):
The positive position is the most common one. It is easy to use and it fits most traditional aluminum and
steel rims.

B. Negative position (Fig 4-2):
The negative position can be used with rims that have a deformed outer side. Use it with thick steel rims
also

Lo

Fig 4-1 Fig 4-2

6.3. Detaching the wheel

e Detach the handle and the cone.
e Lift the wheel off the shaft.

NOTE: If the wheel slides off the shaft, the shaft can be damaged.
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7. Inputting the rim’s data and balancing the wheel

7.1. Using the machine

After the machine has been powered up, it will automatically begin initialization. The initialization will finish
after two seconds. After that the machine enters the normal dynamic balancing mode (clamping the wheel weights
to the edge of the rim on both sides) automatically, as demonstrated in fig 5.

-d- 00

Fig 5

7.2. Inputting the rim’s data and balancing with the dynamic balancing mode
When the machine is on, it will begin the normal balancing mode, as demonstrated below (Fig 6).

Fig 6

Input the rim’s distance:

Move the measuring arm to the inner edge of the rim as in fig 6, measure the ”a” value and press [a+] or [a-] to
input the value.

Input the rim’s width
Check the width written on the rim or measure it with the scale, and input the ”b” value with keys [b+] or [b-].
Input the rim’s diameter:

Check the diameter written on the rim or measure it, and input the “d” value with keys [d+] or [d-].
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Balancing:

Rotate the wheel by hand, and as the screen says "RUN ---”, take your hands off the wheel and let it spin. As the
screen says “STOP”, the wheel will stop and the screen will display the data of the wheel’s balance.

Rotate the wheel slowly. As the inner indicators all light up (10, Fig 3), attach the wheel weight, whose weight is
displayed on the left screen, to the inner edge of the rim to twelve o’clock (Fig 7-1). Rotate the wheel slowly
again. As the outer indicators all light up (11, Fig 3), attach the wheel weight, whose weight is displayed on the
right screen, to the outer edge of the rim to twelve o’clock (Fig 7-2). Rotate the wheel slowly again by hand, and
take your hands off the wheel as the display turns blank. When the display turns on again, the wheel will stop and
the balancing will be complete.

7.3. Inputting the rim’s data and balancing with the static (ST) balancing mode

The static balancing mode is suitable for rims on which the wheel weights can only be clamped to the middle
position, like motorcycle rims. Under static mode measure the diameter (Fig 8) and input the “d” value with [d+]
or [d-] keys (a and b values can be anything). Press [MODE] key to turn the static mode indicator on and to enter
the static balancing mode.

Fig 8

Rotate the wheel by hand, and as the screen says "RUN ---”, take your hands off the wheel and let it spin. The
right screen will display the letters ST and the left screen will display the amount of imbalance (Fig 9). As the
wheel stops spinning, rotate it by hand until the inner (10, Fig 3) and outer (11, Fig 3) indicators light up. Attach
the wheel weight, whose weight is displayed on the left screen, to the middle of the rim (Fig 8). Rotate the wheel
slowly by hand again and take your hands off the wheel to let it spin. As both screens turn on, the wheel will stop

and the balancing will be complete.

Fig 9
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7.4. Inputting the rim’s data and balancing with the ALU-1 mode

Follow the instructions in chapter 7.2. to input the rim’s data and press the [MODE] key to enter ALU-1 balancing
mode (Fig 10).

Fig 10

Rotate the wheel by hand, and as the screen says "RUN ---”, take your hands off the wheel and let it spin. As the
screen says “STOP”, the wheel will stop and the screen will display the data of the wheel’s balance.

Rotate the wheel slowly. As the inner indicators all light up (10, Fig 3), attach the wheel, weight whose weight is
displayed on the left screen, to the inner edge of the rim to twelve o’clock (Fig 11 left). Rotate the wheel slowly
again. As the outer indicators all light up (11, Fig 3), attach the wheel weight, whose weight is displayed on the
right screen, to the outer edge of the rim to twelve o’clock (Fig 11 right). Rotate the wheel slowly again by hand,
and take your hands off the wheel as the display says “RUN ---. When the display turns on again, the wheel will
stop and the balancing will be complete.

ALU 1

Fig 11

7.5. Inputting the rim’s data and balancing with the ALU-2 mode

Follow the instructions in chapter 7.2. to input the rim’s data and press the [MODE] key to enter ALU-1 balancing
mode (Fig 12).

Fig 12

Rotate the wheel by hand, and as the screen says "RUN ---”, take your hands off the wheel and let it spin. As the
screen says “STOP”, the wheel will stop and the screen will display the data of the wheel’s balance.

Rotate the wheel slowly. As the inner indicators all light up (10, Fig 3), attach the wheel, weight whose weight is
displayed on the left screen, to the inner edge of the rim to twelve o’clock (Fig 13 left). Rotate the wheel slowly
again. As the outer indicators all light up (11, Fig 3), attach the wheel weight, whose weight is displayed on the
right screen, to the outer edge of the rim to twelve o’clock (Fig 13 right). Rotate the wheel slowly again by hand,
and take your hands off the wheel as the display says “RUN ---”. When the display turns on again, the wheel will
stop and the balancing will be complete.

ALU 2

Fig 13
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7.6. Inputting the rim’s data and balancing with the ALU-3 mode

Follow the instructions in chapter 7.2. to input the rim’s data and press the [MODE] key to enter ALU-1 balancing
mode (Fig 14).

¢

Fig 14

Rotate the wheel by hand, and as the screen says "RUN ---”, take your hands off the wheel and let it spin. As the
screen says “STOP”, the wheel will stop and the screen will display the data of the wheel’s balance.

Rotate the wheel slowly. As the inner indicators all light up (10, Fig 3), attach the wheel, weight whose weight is
displayed on the left screen, to the inner edge of the rim to twelve o’clock (Fig 15 left). Rotate the wheel slowly
again. As the outer indicators all light up (11, Fig 3), attach the wheel weight, whose weight is displayed on the
right screen, to the outer edge of the rim to twelve o’clock (Fig 15 right). Rotate the wheel slowly again by hand,
and take your hands off the wheel as the display says “RUN ---". When the display turns on again, the wheel will
stop and the balancing will be complete.

ALU 3

=
Fig 15

7.7. Inputting the rim’s data and balancing with the ALU-S mode

The ALU balancing modes described before may not be suitable for all rim structures. The efficiency of the
balancing may also suffer with some rims when using the other ALU modes. In cases like these, it is
recommended to use the ALU-S balancing mode.

Press the [MODE)] key until the ALU-S indicator lights up. The balancing mode is displayed in fig 16.

% L _J
Fig 16

Move the measuring arm to the inner edge of the rim (al position) as in fig 17, and measure the distance of the
inner side of the rim and press [a+] or [a-] to input the value.

Move the measuring arm further (sE position), measure the value and press [b+] or [b-] to input it.

Measure the inner diameter of the rim (position al) and press [d+] or [d-] to input the dI value. Measure the outer
diameter (position aE), press [FINE] and [d+] or [d-] to input the dE value.
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Fig 17

Rotate the wheel by hand, and as the screen says "RUN ---”, take your hands off the wheel and let it spin. As the
screen says “STOP”, the wheel will stop and the screen will display the data of the wheel’s balance.

Rotate the wheel slowly. As the inner indicators all light up (10, Fig 3), attach the wheel, weight whose weight is
displayed on the left screen, to the al position on the inner edge of the rim to twelve o’clock (Fig 18). Rotate the
wheel slowly again. As the outer indicators all light up (11, Fig 3), attach the wheel weight, whose weight is
displayed on the right screen, to the aE position on the outer edge of the rim to twelve o’clock (Fig 15 right).
Rotate the wheel slowly again by hand, and take your hands off the wheel as the display says “RUN ---". When
the display turns on again, the wheel will stop, the display will say 0 and the balancing will be complete.

Fig 18
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7.8. Splitting and hiding the wheel weight
This function can be used to hide the wheel weight behind two spokes by splitting it in two. This function can be
used with the ALU-S balancing mode.

Follow the instructions in chapter 7.7. If the outer wheel weight doesn’t happen to be behind the spoke, the user
can change its position by following these instructions.

Press the [FUNC] key, which will light up the SPLIT indicator (16, Fig 3) and a window will pop up, in which the
user can input the amount of spokes. Press [b+] or [b-] to input the amount of spokes, and press the [FUNC] key.

3 |

Rotate the wheel slowly until a spoke points directly up. Press the [FUNC] key. Rotate the wheel slowly again and
find both positions of imbalance with the help of the indicators. Attach half of the wheel weight that has been split
in two equal pieces to both positions of imbalance. Spin the wheel fast to balance it. If the wheel is balanced, the
split and hide function has been successful.

_nr

Fig 19

7.9. Recalculation

Before balancing the wheel the user may forget to input the rim’s data. The information can be input to the
machine after the balancing rotation. This way the user can avoid doing the rotation again. Press the [SET] key so
that the machine can calculate the imbalance with the new data. If you press the [SET] key while in the imbalance
amount interface, you can check the data that has been input to the machine.
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8. Optimization of the imbalance

If the imbalance is over 30 grams, the screen will display OPT, which means that the imbalance needs to be
optimized. The imbalance can be optimized in two different ways.

8.1. Imbalance has been measured

If the imbalance has already been measured before optimization, press the [OPT] key, and the display will look
like fig 20.

Mark the cone, tire and rim with a chalk. Rotate the tire on the rim 180 degrees with the help of a tire changer.
Install the wheel back on the balancer while lining up the marks on the cone and on the rim. Do the balancing
rotation, after which the display will look like fig 21.

85S¢ [ 40

Fig 21

In fig 21, the left screen displays the optimization percentage. If before optimization the imbalance value was 40
grams, and the optimization percentage is 85%, the imbalance value will be 6 grams after optimization (0,15 x 40
grams = 6 grams).

Rotate the wheel slowly by hand, and the upper and lower lights of both imbalance position indicators flash (Fig
22), mark the tire with a chalk.

Zssel [4o

Rotate the wheel by hand again, and as the middle lights of both imbalance indicators flash (Fig 23), mark the rim

Fig 23
Detach the wheel from the balancer and use a tire changer to remove the tire from the rim. Place the tire on the

rim in such a way that the marks you made on the rim and on the tire line up with each other. The optimization has
been completed.
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8.2. Imbalance hasn’t been measured

The optimization can be done directly if the wheel hasn’t been balanced yet. Turn on the machine and press
[OPT]. The left display will say OPT. Rotate the wheel, and as the rotation is completed, follow the instructions
given in chapter 8.1. Press [SET] to exit the function.

9. Self-calibration of the machine

The machine has been calibrated in the factory, but the system’s parameters may have changed during long
periods of transportation and use, which can cause the machine to operate incorrectly. That is why the machine is
equipped with self-calibration feature, which allows the user to ensure the correct operation of the machine after
such situations.

After the machine has been powered up and has finished initialization, install a middle sized rim on which a wheel
weight can be attached to the machine. Follow the instructions in chapter 7.2. to input the rim’s data.

Press [FINE] + [SET] keys (Fig 24) and rotate the wheel manually until the display turns blank, and move your
hands away from the wheel. If the display says “REDUCE”, it means that the rotation speed is too high. If the
rotation speed is normal, the display will say “RIN ---“. When the display says “STOP”, the wheel will stop
rotating and the display will look like fig 21. Press the [SET] key to exit.

CRLJ [CRL

Fig 24

Attach the 100 gram wheel weight to any position on the outer edge of the rim (Fig 25) and rotate the wheel
manually until the display turns blank. Take your hands off the wheel to move to the next stage, or press the [SET]

Rdd (100

Fig 25

After the rotation stops, the calibration has been completer (Fig 26). The machine is now ready to be used.

LAL End

Fig 26
NOTE: When self-calibrating, the input data of the wheel must be correct, and the 100 gram calibration weight

must weigh the correct amount, otherwise the self-calibration will fail and the accuracy of the machine’s
measuring will be weakened.
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10. Changing the weight unit

This function can be used to change the weight unit from grams to ounces and back.

1) Press [a+] or [a-] key

2) Press down the [FINE] key and press [a+] and [a-] to change the weight unit to ounces
3) Press [FINE] + [a+] + [a-] to change the weight unit to grams

4) Repeat step 3 to change between grams and ounces

11. Other settings

11.1. Setting the minimum amount of imbalance

Set the minimum amount of imbalance that will be displayed to the user. If the amount of imbalance is lower than
the minimum amount, the imbalance will be displayed to the user as 0. Press the [FINE] key to see the real
amount of imbalance.

Press the [FINE] + [MODE] keys to display the data in fig 27 on the screen, which means that the minimum
amount of imbalance has been set at 5 grams. Press [b+] or [b-] to set the minimum amount as either 5, 10 or 15
grams. Press [a+] to save the setting and move on to the next step

Fla S

Fig 27

11.2. Keyboard sound effect settings

This function can be used to toggle the keyboard sound effects on and off. If the function is selected, the machine
will emit a beep every time a key is pressed. If the function is off, the machine can be used silently. Follow the
instructions in chapter 11.1. and press [a+] to enter the interface shown in fig 18. If the right screen displays ON,
the sounds are on, and if it displays OFF, the sounds are off. Press [b+] or [b-] to toggle between the choices. Press
[a+] to save and move on to the next step.

_SP/ [ On

Fig 28

11.3. Screen brightness settings

This function can be used to change the brightness of the display to suit the working environment and the user’s
needs. Follow the instructions in chapter 11.2. and press [1+] to enter the brightness settings interface (Fig 29(.
The right screen displays the brightness level, of which there are eight. Level 1 is the dimmest and level 8 the
brightest display brightness. The display default brightness is set at level 4. Press [b+] or [b-] to change the display
brightness. Press [a+] to save and move on to the next step.

{ H Y

Fig 29

(43]



Kayttoohje
User’s manual

11.4. Changing the unit of measurement

In most rims the measurements are given in inches. If the measurements of the rim are given in millimeters, the
unit of measurement must be changed to millimeters. If the value has a decimal, the unit is inches, and if not, the
unit is millimeters. The default unit of measurement is inches. If this unit is changed, the changes will not be
saved if the machine is powered off. Follow the instructions in chapter 11.3. and press [a+] to move to the
interface shown in fig 30, in which the right screen will say ON. This means that the measuring unit is selected as
inches. OFF means that the unit is selected as millimeters. Press the [b+] or [b-] keys to change the unit of
measurement. Press [a+] to save and move on to the next step.

laH D

Fig 30

12. Self-diagnosis

This function can be used to test all of the machine’s signals to support fault analysis.

12.1. Checking the LED lights and indicators

Press the [SET] + [MODE] keys, indicator lights and LEDs. With this function you can detect which lights are
damaged. The check will complete and the screen will look like fig 27. Move on to the position sensor signal
check or press [SET] to exit self-diagnosis.

12.2. Position sensor signal check

This function can be used to check the position sensor, main shaft and mother board for any faults. Rotate the
shaft slowly, which will cause the values on the right side of fig 31 to change. When the shaft is rotated clockwise,
the value will increase, and when its rotated counter-clockwise, the value will decrease. Normally the values are
between 0 and 63. Press [a+] to move on to the pressure sensor signal check or press [SET] to exit self-diagnosis.

P0S) 8

Fig 31

12.3. Pressure sensor signal check

This function can be sued to check the sensor, mother board and power board for any faults. Follow the
instructions given in chapter 12.2. and press the [a+] key to display numbers like in fig 23 on the screen. Press the
shaft lightly, and if the machine is functioning correctly, the numbers displayed on the screen will change. Press
[a+] or [SET] to exit self-diagnosis.

cC 2 C
2 R
Fig 32
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13. Troubleshooting

Manually rotate the wheel. If the LED lights do not turn off and the machine starts balancing, check the
motherboard, position sensor and cables.

When rotating the wheel manually the screens don’t turn off and the machine begins balancing. Check
the motherboard, position sensor and cables.

After the machine has been powered on, the display stays blank. Check the indicator light of the power
switch. If the light isn’t on, the power source has an issue. Otherwise check the microcomputer,
motherboard and cables.

Epatarkkuus ei yleensd johdu koneesta. Se voi johtua renkaan huonosta asennuksesta koneeseen,
epétarkasta rengaspainosta tai epétarkasta 100 gramman kalibrointipainosta. Alkuperdinen 100 gramman
paino tiytyy pitdd huolellisesti tallessa itsekalibrointia varten. Inaccuracy isn’t usually caused by the
machine. It can be caused by the wheel being badly installed on the machine, inaccurate wheel weight or
inaccurate calibrating weight. The original 100 gram calibrating weight must be kept safe for future use.
If the data changes between balances, it isn’t caused by the machine. It can be caused by the wheel being
badly installed on the machine, or the machine not being properly installed to the floor. Attach the
machine to the floor with anchor bolts.

Hint: Checking the accuracy of the wheel balancer

Input the rim’s correct data (values a, b, d) and do the self-calibration procedure. Measure the balance, and write
down the values the machine reads. After this, attach the 100 gram calibration weight to the outer edge of the rim
(the place, where all of the outer imbalance indicators light up). Run the balance measuring sequence again. Add
the outer imbalance value that the machine gave during the first measuring to the new value, and the result should
be 100+2. Rotate the wheel slowly until all of the outer imbalance indicators light up. Check if the 100 gram
calibration weight is at the 6 o’clock position. If the value you previously calculated isn’t near 100 or the
calibration weight isn’t at 6 o’clock, the machine isn’t accurate. You can check the inner balancing accuracy using
this same method.
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14. Maintenance

14.1. Daily maintenance procedures

Before maintenance, turn the machine off.

Adjust the belt tightness.

Check the machine’s electric connection

Make sure that the main shaft bolt isn’t loose. If necessary, tighten with an allen key.

Make sure that the fast-locking nut of the rim locks the rim in such a way that the rim doesn’t rotate on
the shaft during the machine’s rotation.

14.2. Professional maintenance

e If the machine’s functionality has any apparent errors, that don’t get fixed with self-calibration, it is
necessary to contact the professional maintenance service.
e Adjusting the power sensors and changing them is meant to be done by professionals as follows:
1) Unscrew the nuts No. 1,2, 3,4, 5
2) Detach the sensor and nut
3) Change the sensors No. 6, 7
4) Install the sensors and nuts as in Fig 33 (be careful about the direction of the sensors)
5) Fasten nut No. 1
6) Fasten nut No. 2 and attach the part to the main shaft and to the side of the machine. After this,
fasten nut No. 3.
7) Fasten nut No. 4 (not too tight), fasten nut No. 5
e Changing the circuit board needs to be done by a professional.

2i{MNut)
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Fig 33

(46]



15. Troubleshooting table

Kayttoohje
User’s manual

Code | Meaning Cause Fix
Err 1 Main shaft not 1. Computer board faulty 1. Change computer board
SPINNING Of recelving 2. Connection disturbance 2. Check cable connections
rotation signal
Err 2 The rotation is lower 1. Position sensor fault 1. Change position sensor
than 60r/min
2. Wheel not attached properly 2.Attach wheel properly
3. Computer board fault 3. Change computer board
Err 3 Miscalculation Too high imbalance Repeat the self-calibration
Err 4 Main shaft rotates to 1. Position sensor faulty 1. Change position sensor
the wrong direction
2. Computer board faulty 2. Change computer board
Err 5 Sensor signal transact 1. Power supply faulty 1. Change power supply
circuit not working
2. Computer board faulty 2. Change computer board
Err 6 Data loss 1. Incorrect self-calibration 1. Repeat the self-calibration
2. Computer board faulty 2. Change computer board
Err 7 Self-calibration 1. The 100 gram weight hasn’t been 1. Do the self-calibration as
memory error used when self-calibrating instructed
2. Power supply faulty 2. Change power supply
3. Computer board faulty 3. Change computer board
4. Pressure sensor faulty 4. Change Pressure sensor
5. Connection disturbance 5. Check cable connections
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16. Explosion diagram

(48]



Kayttoohje
User’s manual

i
it

&
20 23 M ,5100—317

20’23

2 =3
W A
28— X
Su il
R0O0-7
800-5

(49]



17. Spare parts list

Kayttoohje

User’s manual

No | Code Description Qt. No. Code Description Qt.
1 s-052-000012-0 | Power Adapter 1 21 P-100-900000-0 | Rim distance gauge | 1
D-004-022000- | Power Interface 1 22 B-061-004030-O | Pin 1
2 |0
3 | P-110-190000-0 | Head with tools- 1 23 8-004-100001-2 | Nut 5
tray
4 |s-115-001100-0 | Key board 24 8-048-102330-1 | Washer 4
5 PX-110- Key fixed plate 1 25 B-040-124030-1 | Washer 1
110000-0
6 | PZ-O00-0OIOI | Computer board 1 26 B-040-102020-1 | Washer 6
10-0
7 | s-036-404500-0 | Plastic cover 1 27 PX-110-220000-0 | Support 1
8 | PX-100- Plate 1 28 8-014-100251-0 | Screw 5
110000-0
9 PX-110- Mounting base 1 29 s-100-000110-0 | Complete Shaft 1
010200-0
10 | PX-110- Chassis 1 30 PZ-0O00- Position Pick-up 1
010000-0 040110-0 Board
12 | B-024-050101- | Screw 1 31 PZ-O00- Power Board 1
1 020110-0
13 | P-100-160200-0 | Head 1 100- P-100-080000-0 | Screw 1
312
14 | P-822-160100-0 | Handle 1 100- s-131-000010-0 | Sensor Assembly 2
315
15 | 8-010-060161-0 | Screw 1 100- P-100-070000-0 | Screw 1
317
16 | P-100-170000-0 | Plastic bush 1 32 PX-11 OM- Base board 1
020600-O
17 | P-100-520000-0 Spring 1 33 8-014-080301-0 | Screw 3
18 | P-100-170000-  Plastic bush 1 34 PX-11 OM- support
A 020700-O
19 | P-100-210000-0 Spring 1 800-5 | P-100-120000-O | Electric Board 3
Support
20 | Y-004-000070-  Graduated strip 1 800-7 | PZ-000-020822- | Power board 3
0] 0]
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