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HUOMIOITAVAA

Tama kayttoohje sisaltaa tarkeita turvallisuus- ja huolto-ohjeita ja se on syytd lukea huolellisesti.
SAILYTA TAMA OHJE!

Tuotteen kayttdtarkoitus

Tasapainotuskone on suunniteltu renkaiden tasapainottamiseen. Renkaiden ja vanteiden enimmaismitat on maéritelty tAméan
ohjeen Yleista-osiossa.

Taté konetta saa kayttaa vain sille suunniteltuun tarkoitukseen.

Konetta saa kayttda ainoastaan koneen kayttoon perehtynyt henkil®.

Koneen valmistaja ja maahantuoja eivét ole vastuussa vaarinkaytdsta aiheutuneista vahingoista.

Kuljetus ja purkaminen pakkauksesta

Pakatun tuotteen kuljetus kuvan mukaisesti trukilla.

Kun tuote on purettu pakkauksesta, tarkista ettei mukana ole
nakyvasti vioittuneita osia.

Asennusympariston vaatimukset

Asennusympariston tulee tayttda seuraavat ehdot:

° Tasainen, vaakasuora ja kestava lattia

° Riittava valaistus Fig. i
° Siséatila

Koneen asennuksen saa suorittaa vain koneen kayttéon ja asennusohjeisiin perehtynyt henkild.

Turvallisuus

Jos koneen kayttajan tekee koneeseen muutoksia, joita valmistaja ei ole hyvaksynyt, koneen takuu raukeaa eika valmistaja ole

vastuussa mahdollisesti aiheutuneista vahingoista.

Ala koskaan poista turvalaitteita.

Kayttajan tulee huomioida myo6s seuraavat turvallisuusohjeet:

° Tarkista, ettei koneen kaytdsta aiheudu vaaratilanteita. Sammuta kone valittdomasti, jos se toimii epanormaalisti.

° Tarkista, ettei koneen toimintaymparistdéssa ole mahdollisesti turvallisuusriskin aiheuttavia esineita tai asioita.

° Koneen kayttajalla on oltava sopiva tydasu, suojalasit ja hanskat. Roikkuvat esineet, kuten rannekorut taytyy poistaa ja
pitkat hiukset on syyté suojata asianmukaisella tavalla. Kenkien taytyy olla ty6hon soveltuvat.

Korjaus ja huolto
Irrota kone virtalahteesta ennen huoltotoimenpiteitd. Kayta ainoastaan valmistajan hyvaksymia varaosia.

Varastointi
Jos kone varastoidaan pidemmaksi aikaa, irrota se virtalahteesta ja tyhjenna mahdolliset nestesailiét. Varmista, etta herkat osat
on asianmukaisesti suojattu pdlyyntymiseltd. Rasvaa osat, jotka voivat vahingoittua kuivuessaan.



1. Yleista
Lue tdma ohje huolellisesti ennen kayttoa.

1.1 Varoitukset ja turvallisuusohjeet

- Konetta saavat kayttaa vain sen kayttoéon asianmukaisesti perehtyneet henkilot.

- Tarkista, ettei tasapainotuskone aiheuta vaaratilanteita inmisille tai ympaéristolle.

- Jos koneeseen ilmaantuu vika tai se toimii epanormaalisti, sammuta laite valittémasti.

- Huollon saa suorittaa vain asiantunteva henkil®.

- Koneen tai turvalaitteiden muuttaminen on ehdottomasti kiellettya.

- Koneen vaarinkayttd sekd koneen tai sen osien muuttaminen vapauttavat valmistajan vastuusta mahdollisesti
aiheutuneisiin vahinkoihin.

1.2 Tekniset tiedot

Pydran enimmaispaino 65 kg

Janniteldhde 220V, 50/60 Hz
Tasapainotustarkkuus 1g

Tasapainotusnopeus 80rpm

Vanteen halkaisija 10" ~ 24" (254mm ~ 610mm)
Vanteen leveys 1.5 ~ 20” (40mm ~ 508mm)
Jakson aika <8s

Melutaso <70 dB

Nettopaino (ilman lisdvarusteita) 50 kg

Tybskentelylampotila 0° C ~50°C

Ulkomitat (suojan kanssa) (PxLxK) 760 X 560 X 1030 mm

2. Esittely

Elektroninen tasapainotuskone mikroprosessorilla, jolla voidaan tasapainottaa korkeintaan 65 kg painavia pyoria.
Kaikki séaatimet ja merkkivalot 16ytyvat ohjauspaneelista.
Tasapainotuskoneen asetukset on mahdollista saatdd soveltumaan
erikoisrenkaille, kuten moottoripydran renkaille.

3. Kayttdohjeet

3.1. Asennus

Siirra tasapainotuskone haluamaasi paikkaan pohjasta nostamalla.
Tasapainotuskonetta ei saa nostaa sen muista osista.

On suositeltavaa kiinnittdd tasapainotuskone lattiaan sen tukijaloissa
olevien reikien avulla. Varmista, etta tasapainotuskoneen kaikki jalat ovat

tukevasti kiinni lattiassa.

Tasapainotuskoneen mitat: 730 X 535 X 900 mm

3.2.Janniteléhde
Ennen koneen kytkemistd s&hkoverkkoon varmista, etta kayttdmasi

jannitelahde vastaa tasapainotuskoneen kayttamaa jannitetta.
Perusjéannite on yksifaasinen 220 V. Maksimisahkdteho on 50W.

—-3-



3.3. Ohjauspaneeli

EPATASAPAINON MAARA, sisapuoli, digitaalinen naytto
EPATASAPAINON MAARA, ulkopuoli, digitaalinen naytto

Valitun tasapainotustavan osoitin

ETAISYYDEN asetus, painikkeet

LEVEYDEN asetus, painikkeet

HALKAISIJAN asetus, painikkeet

Kynnysarvon alapuolelle jadvan epatasapainon arvon naytto, painike

Uudelleenlaskenta, painike

© © N o g s~ w N PR

Tasapainotustavan valinta, painike
10. EPATASAPAINON SIJAINTI, sisépuoli
11. EPATASAPAINON SIJAINTI, ulkopuoli

HUOM: Kayta nappainten painamiseen vain sormia, dla  esimerkiksi vannepainojen pihteja tai muita teravi a
esineita.

3.4. Kartion kiinnittdminen

Ennen kartion kiinnittdmista koneeseen varmista, ettéd akseli ja kartion kiinnityskohta ovat puhtaat. Valitse sopiva kartio pydran
koon mukaan. Kirista kartio tukevasti paikoilleen tasapainotuskoneen akselille.

3.5. Py6ran kiinnittdminen

Kiinnita pyora sille sopivalla kartiolla sekd pikamutterilla tasapainotuskoneen akselille. Jos py6ra ei ole kunnolla kiinnitetty ja
keskitetty, koneen mittaamat epétasapainon arvot ovat todellista suurempia.



3.6. Nappaimisto
Né&ppaimiston toiminnot:
Etaisyyden asettaminen (dimensio “a”)

Leveyden asettaminen (dimensio “b")

Halkaisijan asettaminen (dimensio “d”)

Epéatasapainon uudelleenlaskenta

Kynnysarvon alittavan epatasapainon nayttdminen

Tasapainotustavan valitseminen

Tasapainotuskoneen itsekalibrointi

Epéatasapainon yksikon valinta (gramma (g) / unssi (0z))

Leveyden yksikon valinta (mm / tuuma (inch))

Halkaisijan yksikon valinta (mm / tuuma (inch))

Epéatasapainon yksikon valinta sailyy, vaikka kone sammutetaan valilla.

Leveyden ja halkaisijan yksikké on oletuksena millimetri (mm) ja sen
vaihtaminen tuumiksi téytyy suorittaa joka kerta uudelleen
kaynnistettdessa.

3.7. Pybran tietojen asettaminen

HALKAISIJA: aseta renkaan halkaisija “d”, joka lukee renkaassa.

LEVEYS: aseta leveys “b”, joka on yleensa ilmoitettu vanteessa, tai
mittaa leveys koneen mukana toimitetulla mitalla.

ETAISYYS: mittaa koneen ja vanteeseen sijoittuvan rengaspainon
asetuspaikan vélinen etéisyys “a” koneessa kiinni olevalla
mittavarrella.

Moottoripy6ran renkaat

- Aseta etdisyyden mittavarteen jatkopala.

- Veda mittavartta, kunnes jatkopalan paé koskettaa vanteen sisareunaa.
- Lue mitta ja lisda siihen 10cm ja syo6ta lopputuloksena saamasi arvo

koneelle etaisyyden arvoksi (a+10).

3.8. Renkaiden tasapainotus

reading a

Kaynnista tasapainotuskone virtakytkimesta. Kiinnité tasapainotettava pytra koneen akselille ja sydtéa sen tiedot koneelle.

Pydritéa pyorda késin nopealla tahdilla, kunnes naytté muuttuu mustaksi. Paina jarrupoljinta, kunnes renkaan pydriminen

pysahtyy. Renkaan pysahdyttya nayttd ilmoittaa epatasapainon korjaamiseksi tarvittavan rengaspainon koon.

Valitse sopivat rengaspainot ja pyoritd pyoraa hitaasti kasin, kunnes kaikki epétasapainon paikkaa ilmaisevat merkkivalot
syttyvat. Talloin epatasapainon paikka on renkaan korkeimmassa kohdassa (kello 12 asento). Kiinnita rengaspainot paikoilleen

(normaalissa tasapainotuksessa vanteen ulko- ja sisareunalle).
Pydrité pyorééd uudelleen, kunnes nayttd nayttaa nollaa.

Huomioitavaa : epatasapainon arvo, joka on alle 10-12 grammaa (0.4-0.5 unssia) on yleensa tarpeeksi pieni, jotta sita ei

tarvitse tasapainottaa. Talla tasapainotuskoneella on mahdollista tasapainottaa renkaita jopa alle 5 gramman tarkkuudella.

Kynnysarvopainike : | FINE

Alle 5 gramman (0.2 unssia) jadva epatasapaino on mahdollista tarkistaa painamalla tata painiketta mittauksen jalkeen.
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3.9. Itsekalibrointi

- Kiinnita mika tahansa pyorda koneen akselille. Py6ran ei tarvitse olla tasapainotettu, mutta on suositeltavaa kayttaa
itsekalibrointiin keskimaaraisen kokoista pyoraa.

- Syo6ta pyoran tiedot koneelle.

Huomioitavaa: Jos syottamissasi pyran arvoissa on virhe, kone ei tule kalibroiduksi oikein, ja kaikki jatkossa suoritettavat
mittaukset ovat virheellisia. Varmista siis, etta syottamasi pyorén tiedot ovat varmasti oikein.
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- Pida nappéaimia pohjassa, kunnes epatasapainon paikkaa ilmaisevat LEDit muuttuvat vilkkuvista jatkuvasti paalla oleviksi.
Pyorité pyoraa kasin nopealla tahdilla, kunnes nayttd muuttuu mustaksi. Téman jalkeen naytolle iimestyy seuraavaa:
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- Lis&a 100 gramman kalibrointipaino vanteen ulkoreunaan mihin tahansa kohtaan vannetta. Pyoritd pyéraa uudestaan
nopealla tahdilla, kunnes nayttd muuttuu mustaksi. Tamén jalkeen naytté nayttaa seuraavaa:

End
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Paina jarrupoljinta, kunnes pyora pyséahtyy.
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Tasapainotuskone on nyt kalibroitu. Poista 100 gramman paino py6rastd. Samaa painoa voidaan kayttda jatkossa

uudestaan itsekalibrointiin.

Tasapainotuskoneen mittaamat kalibrointiarvot séilyvat sen muistissa, vaikka kone sammutettaisiin valilla. Nain kone on
heti valmis kaytettavaksi, kun se kaynnistetaén uudelleen.

Itsekalibrointi on mahdollista suorittaa niin usein kuin halutaan ja se on syyta suorittaa etenkin silloin, kun koneen

mittaamissa epatasapainon arvoissa epéillaan olevan virhetta.



3.10. Tasapainotustoiminnot

NORMAL: Alumiini- ja peltivanteiden tasapainotukseen, lydntipainot kiinnitetdan D []
vanteen ulko- ja sisareunalle.

NORMAL

ALUL: Kevyiden alumiinivanteiden tasapainotukseen, liimapainot Kkiinnitetaan
vanteen sisé- ja ulkopuolelle. h(g

ALU 1

ALU2: Kevyiden alumiinivanteiden tasapainotukseen siten, ettd painot jaavat
vanteen sisdpuolelle. Liimapaino kiinitetddn kuvan mukaisesti vanteen
sisdpuolelle ja puolan taakse. [==]

ALU 2

ALU3: Yhdistelmatasapainotus: lydntipaino vanteen sisdreunalle ja liimapaino
puolan taakse.

ALU 3

St.: STAATTINEN tasapainotus moottoripydran vanteille, tai auton vanteille, joissa ei v
ole mahdollista kiinnittd&é rengaspainoja vanteen sisé- ja ulkopuolelle.
ST o |
- Valittua tasapainotustoimintoa voidaan vaihtaa million vain, jolloin voidaan tarkastella tarvittavien rengaspainojen maaraa eri

tasapainotustavoilla. Paina |F —painiketta vaihtaaksesi tasapainotustoimintoa. Kun epéatasapaino on kerran mitattu, kone
laskee sen perusteella nopeasti uudet arvot eri tasapainotustavoille ja ilmoittaa ne naytolla.

3.11. Epavakaat epatasapainon arvot

Kun pyrdéd on tasapainotettu ja otettu pois tasapainotuskoneen akselilta, ja se laitetaan uudestaan Kiinni
tasapainotuskoneeseen, on mahdollista, ettéd kone mittaa sen olevan edelleen epatasapainossa.

Tama ei johdu siita, ettd kone mittaa pyoran epéatasapainon vaarin, vaan siitd, ettd pyodra on ollut eri asennossa akselilla
ensimmaisen ja toisen mittauksen aikana, eli se ei ole ollut tiukasti kiinni sopivalla kartiolla. Jos py6ré on kiinnitetty kartioon
pulteilla, pultteja ei ole kiristetty kunnolla (ristiin kiristdminen), tai kuten usein kay, vanteen reidt antavat kiinnitykselle liikaa
likkumavaraa.

Pienet epatasapainon virheet (alle 10 g/ 0.4 oz) ovat normaalia kartiolla kiinnitetyissa pydrissa. Virhe on yleensa hieman
suurempi pulteilla kiinnitetyille pydrille. Jos py6ra on silti epatasapainossa, vaikka kiinnitys on ollut hyvd, se voi johtua
ajoneuvon jarrurummun epatasapainosta jai vanteen pulttien liilan suuresta likkumavarasta.



4. Huolto

Tasapainotuskoneen tulee sammuttaa aina ennen huoltotoimenpiteiden suorittamista.

4.1. Hihnan sadatédminen

1. LoOyséaa hieman neljaa ruuvia, joilla moottori on kiinni ja liikuta hieman moottoria sdataéksesi hihnan kireytta.
2. Kirista ruuvit takaisin ja tarkista, etté hihna on suorassa eika hankaa koneen seinaan liikkkuessaan.

4.2. Tasapainotuskoneen parametrien syottdminen
Piirilevyn vaihtamisen jalkeen koneelle taytyy syottda parametrit seuraavasti.

Paina + kuten suorittaisit itsekalibroinnin. Kun paikan LEDit lopettavat vilkkumisen paina seuraavia painikkeita
annetussa jarjestyksessa 5 sekunnin kuluessa: @ @ .

Painikkeiden @ ja @ painamisen jalkeen nayttd sammuu ja painikkeen painamisen jalkeen naytolle tulee kiinnitetyn
etaisyyden mitta “DF”: muuta arvoa b1 ja |b || ndppainten avulla.

Paina [a1] siirtyaksesi “I” arvon sy6ttoon.

“Jr

Oikealla puolella nakyy nykyinen arvo (prosentteina %) ja vasemmalla arvon nimi “I” sek& symboli “-“, jos korjaus on negatiivista
tai “+” jos se on positiivista. Muuta arvoa @ ja @ nappainten avulla.

Painamalla oikean puoleiseen nayttdon ilmestyy parametrin “S “ arvo. Muuta arvoa ja nappainten avulla.
Lopettaaksesi parametrien syéton paina .

Parametrien sy6ton jalkeen suorita itsekalibrointi normaalisti.



. Vianmaaritys

VIKAKOODI SYY KORJAUS
ERR. 1- a) Viallinen paikkamuunnin a) Vaihda paikanmuunnin
o . . . . | b) Jokin estaa pyorimisen b) Poista este

Ei signaalia py6ran pyorimisesta o iy . S

c) Viallinen piirilevy ¢) Vaihda piirilevy

a) Eipyoraa kiinnitettyna tai liilan | a) Kiinnita pyora tai pyorita sitéa
ERR.2: hidas py6ritysnopeus hieman nopeammin
Pyoritysnopeus on alle 40/min b) Viallinen paikkamuunnin b) Vaihda paikkamuunnin

c) Viallinen piirilevy ¢) Vaihda piirilevy

a) Epdaonnistunut itsekalibrointi a) Toista itsekalibrointi
ERR.3: b) Liian suuri epatasapainon b) Tarkista renkaan keskitys
Laskentavirhe arvo kartiolle ja akselille

c) Viallinen muistikortti c) Vaihda muistikortti
ERR 4: a) Vaara pyorityssuunta a) Pyotrita my6tapaivaan

e b) Viallinen paikkamuunnin b) Vaihda paikkamuunnin

Vaara pydorityssuunta - . . .

c) Viallinen piirilevy c) Vaihda piirilevy
E.RR.E: I a) Viallinen piirilevy a) Vaihda piirilevy
Viallinen piirilevy
ERR.7: a) Epéaonnistunut itsekalibrointi a) Toista itsekalibrointi
Kortinlukuvirhe b) Viallinen piirilevy b) Vaihda piirilevy

a) Itsekalibroinnin toinen vaihe a) Lisaa kalibrointipaino

suoritettu lisdamatta itsekalibroinnin toisessa

ERR.8: kalibrointipainoa vaiheessa
Itsekalibraation muistivirhe b) Viallinen sensorien kaapeli b) Vaihda kaapeli

c) Viallinen piirilevy c) Vaihda piirilevy

d) Viallinen sahkojohto/virtalahde | d) Vaihda sahkojohto/virtalahde




6. Koneen parametrien tarkistaminen ja kalibroimine  n
Huom. Ennen testien suorittamista varmista, etté jarruvastus R on kytketty pois p&alta. Kytke vastus takaisin vasta kalibroinnin
jalkeen. Kun koneen piirilevy vaatii vaihtamista, taytyy koneen parametrit uudelleen syottaa seka itsekalibrointi suorittaa

vaihdon jalkeen, katso kpl 4.2.

6.1. Staattinen arvo (I)

P
<
A

A

Suorita itsekalibrointi

\ 4

Pydran tasapainotus.

Virheraja 1 gramma.

\ 4
Valitse STATIC.

Kiinnitd 100 gramman
kalibrointipaino sisapuolelle.

Suorita pydritys.

v Katso kpl 4.2 Tasapainotuskoneen parametrien

- syottdminen:
Onko sisapuolen El _ _ _
Kasvata arvoa “I" jos sisdpuolen staattisen

v

staattisen epatasapainon _ B ) )
epatasapainon arvo on liian suuri (2 yksikk6a

arvo valilla 98-102 g?
vastaa noin 1 grammaa). Vastaavasti pienenna

arvoa, jos epatasapainon arvo on liian pieni.

KYLLA

\ 4

( VALMIS )
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6.2. Epatasapainon paikka (S)

l

Suorita itsekalibrointi

A 4

Pydran tasapainotus.

Virheraja 1 gramma.

«

A 4

Kiinnita 100 gramman
kalibrointipaino ulkopuolelle.

Suorita pyoritys.

y

Onko 100 gramman
kalibrointipaino kello 6

asennossa?

KYLLA
v

( VALMIS )

El

\ 4

Katso  kpl 4.2  Tasapainotuskoneen
parametrien syottaminen:
Muuta arvoa “S” kunnes saat oikean

lopputuloksen (parametrin  “S” yksikkdna

asteet).

—-11 -




6.3. Kiinnitetty etaisyyden arvo (DF)

Toimi kuten epatasapainon paikan (S)

tarkistamisessa ja kalibroinnissa (kpl 6.2)

v
100 g paino sisapuolelle. Onko El

dynaamisen epétasapainon arvo —_—

Fl.=100+5FE.<5

KYLLA

\4

Katso kpl 4.2  Tasapainotuskoneen
parametrien syottaminen:

Muuta parametria “DF” kasvattamalla tai

vahentamalla sité 5 vksikkoa kerrallaan.

A4

\4
( VALMIS ) Suorita itsekalibointi

-12 -




7. Kytkentékaavio

(220 V Liitants)

COMPUTER
BOARD

220V
'I _1 "ui
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8. Rajaytyskuvat
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211

205

204

304

303

302

301

317

315

314

313

312

311
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9. Varaosaluettelo

No. Code Description Qt.
1 PX-102-010000-0 Body 1
2 P-000-001001-0 Tools hang 3
3 B-040-050000-1 Washer 3
4 B-024-050251-0 Screw 3
5 5-025-000135-0 Cable circlip 1
6 5-060-000210-0 Power switch 1
7 PZ-000-020822-0 Power board 1
8 P7-000-010102-0 Computer board 1
9 S-115-001020-0 Key board 1
10 P-102-190000-0 Head with tools-tray 1
11 B-024-050161-1 Screw 4
12 PX-100-110000-0 Plate 1
13 B-040-050000-1 Washer 2
14 B-024-050061-0 Screw 2
15 C-200-380000-0 Spring 1
16 B-014-100251-0 Screw 1
17 B-010-060301-0 Screw 1
18 PX-102-030000-0 Brake lever 1
19 B-010-100601-0 Screw 1
20 P-000-002001-1 Brake pad 1
21 B-004-060001-1 Nut 1
22 B-004-060001-1 Nut 1
23 PX-100-020400-0 Connecting rod 1
24 PX-102-020000-0 Foot lever 1
25 C-221-640000-A Rubber cover 1
26 B-001-060001-0 Nut 1
201 | B-010-050101-0 Screw 1

No. Code Description Qt.
202 | P-822-160700-0 ABS Washer 1
203 | P-828-160800-0 Gauge head 1
204 | P-828-160100-0 Handle Bar 1
205 | B-010-060161-0 Screw 2
206 | Y-004-000070-0 Graduated strip 1
207 | P-100-090000-0 Rim distance gauge 1
208 | B-040-050000-1 Pin 1
209 | P-100-170000-0 Plastic Bush 2
210 | P-100-520000-0 Seeger Ring 2
211 | P-100-210000-0 Spring 1
301 | S-042-000380-0 Belt 1
302 | B-040-103030-1 Washer 1
303 | B-014-100251-0 Screw 3
304 | B-050-100000-0 Washer 3
305 | B-040-102020-1 Washer 6
306 | PZ-000-040100-0 Position Pick-up Board 1
307 | B-024-030061-0 Screw 4
308 Thread 1
309 | P-100-420000-0 Plastic Lid 1
310 | P-100-340000-0 Spring 1
311 | S-100-000010-0 Complete Shaft 1
312 | P-100-080000-0 Screw 1
313 | B-048-102330-1 Washer 4
314 | B-004-100001-2 Nut 5
315 | S-131-000010-0 Sensor Assembly 2
316 | B-040-124030-1 Washer 2
317 | P-100-070000-0 Screw 1
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